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Contexte de Miro2 : la ville durable 
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  Ville Durable : comment rendre la 
ville à la fois plus accessible et 
moins mobile ? 

  Réduire l’impact carbone 
  Favoriser  

  L’économie 
  Le développement de la ville 
  L’accès aux services 
  La sécurité 

  Définir des politiques  
  d’aménagement 

  Infrastructure 
  offres de transports  
  Incitative 

  Utilisation des moyens proposés par 
la collectivité 



Simulateur Miro 

Plurisdisciplinarité 

Géographe 

Economiste 

Agentiste 
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Concepts et techniques manipulés  

  Données SIG 
  Géométrie 

  Point 
  Polyligne 
  Polygone … 

  Services, activités, emplois du temps, multi modalités … 

   Comportements 
  Se déplacer, réaliser une activité, utiliser des services 

  Scénarios 
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Concepts et techniques manipulés  

  Les systèmes multi-agents 
  Un cadre de modélisation  

  Versatile et adapté à la problématique 
  Outillé 

  La vérification 
  Rassurer le modélisateur 

  Animation de modèle conceptuel 
  Log de simulations 

  Le calcul haute performance 
  Explorer le modèle et les scénario 
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Notre défi 
  Proposer une chaine logicielle 

  Dédiée au domaine de la mobilité 
  Facilitant les échanges entre modélisateurs et experts 
  Un guide 

  Un tout intégré rassemblant 
  Des outils de modélisation 
  Des outils de simulation 
  Des moyens de traduction  

  Du modèle conceptuel à l’exploration des simulations 
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Agent – SIG & Modélisation 
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  Langage agent   Langage en 
géographie 

Besoin du géographe: 
-  Langage Graphique 
-  UML like  
-  Facilité de 
compréhension 
-  Concept SIG 
-  Outillé 

Perceptory 
Gaia  

AML 



Meta-model AML-Perceptory 

Note: contrainte 
de vérification 
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Exemple de Miro 
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Editeur Web AML-Perceptory 
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Editeur AML-Perceptory orienté WEB basé sur BeoModeler  



Vers la génération semi-automatique du 
code 
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GAMA 

AML-Perceptory editor 



Exemple d’utilisation 
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Conclusion 
  Outil permettant la modélisation et la génération du 

code Gama 
  Simulateur Miro intégrant les maps SIG et les agents 

avec leur activités 

  A venir 
  Mise en place d’animation de modèles pour la phase de 

vérification 
  Génération de tests 
  Définition d’une bibliothèque de comportements 
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