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Contexte de Miro? : la ville durable

» Ville Durable : comment rendre la \i&
ville a la fois plus accessible et °
moins mobile ? i

» Réduire I'impact carbone 2
» Favoriser

L'économie

Le développement de la ville

L’accés aux services

La sécurité

» Définir des politiques
d’aménagement
Infrastructure
offres de transports

Incitative

Utilisation des moyens proposés par
la collectivité
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Concepts et techniques manipulés
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» Services, activités, emplois du temps, multi modalités ...

—

8:00 12:00 14:00 18:00

» Comportements
Se déplacer, réaliser une activité, utiliser des services

» Scénarios
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Concepts et techniques manipulés

» Les systemes multi-agents

Un cadre de modélisation

Versatile et adapté a la problématique
Outillé o

» La vérification

Rassurer le modélisateur A
Animation de modéle conceptuel
Log de simulations

» Le calcul haute performance
Explorer le modele et les scénario
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Notre deéfi

» Proposer une chaine logicielle
Dédiée au domaine de la mobilité
Facilitant les echanges entre modélisateurs et experts
Un guide

» Un tout integré rassemblant
Des outils de modélisation
Des outils de simulation

Des moyens de traduction
Du modéle conceptuel a I'exploration des simulations

7 Miro Group



Agent — SIG & Modélisation

» Langage age » Langage en

geographie

- Langage Graphique MODELING
- UML like SR
- Facilité de

comprehension
o - Concept SIG =]

Description:

This role involves ensuring that the coffee pot is kept filled, and informing - &
the workers when fresh coffee has been brewed. — u I e E

Besoin du géographe: UN,HEDMO

Protocols and Activities:
Fill, CheckStock, AwatEmpty

Permissions:

AGGLOMERATION

reads supplied coffeeMaker |/ name of coffee maker
coffeeStatus I full or empty
changes _coffeeStock I/ stock level of coffee

MNom
Supetficie

“Perceptory

eness:

CorreeFieier = (Fill. InformWorkers. CheckStock. AwaitEmpty)™

o coffeeStock =0

Gaia i en tL
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Meta-model AML-Perceptory
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Exemple

de Miro

1

&) Perceptory_Building

15Open : boolean

type : serviceType
capacity :int
currentNumber : int
openingHours | Vector
closingHowurs : Vector

10

<< resource >>
serviceType 8
restaurant
bar
postOffice
townHall << enviromment >>
1 City a
population : CitizenA gent[*] { subsetObject}
buildings : Building(*] { subsetObject}
street : StreetSection[*] {subsetObject}
L 0 .
<< resouxce >> 8 StreetSection
Services =) Parcelle = Node
openingHours : Vector 1. 1." 1. ﬁ°§"“‘:;’" : int(.) O]
closingHours : Vector zoneld < | ilotld int 2 N next : StreetSection[*] {subsetObject]
g direction : int <>| pr e e
0. intersectionType : int sectionLength : float
- on_ype:m direction : int
maxSpeed : float
cwrrentSpeed : float
. isZapa:boolean
1. isVoiePropre : boolean
<< agent>> cwrentDensity : float
Building Q
15Open : boolean 1.0
type : serviceType -~
capacity - int
currentNumber : int 1.+ 108
openingHours : Vector <<
X gent - << resource >>
closingHours : Vector Transport Q Pody 8
i~
section : StreetSection{1] { subsetObject} transport : transportType
1 originStectionDistance : float lives - B g
<< resource >> << resource >> = 'P“d_‘i ﬂoi::t transportDuration : float
transportType capacity ©
BulldngType 42 1.0 vitesseMax : float 1
P IV ehicle - zapaLevel :int
home publicTransport
service bike
publicService taxi 1
[f] FPerceptory Body
_______ A
|
| 1 port : Type
| lives : Bullding
: 1 transportDuration : float
| << resource >> 8
| Gl Location

streetSectionNumber : int
originSectionDistance : float
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Editeur Web AML-Perceptory

\\\\\\\\\\\\\\\\\

Editeur AML-Perceptory orienté WEB basé sur BeoModeler
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Vers la génération semi-automatique du
code
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% SimulateBly

ers/marilleau/gama_workspace1/MIRO/models/mirol.gaml

¥ Models library (17)
> g)shamd models (0)
¥4 User models (1)
v 5miRO
> = doc
(=>images
» G includes
v models
 mirol.gaml

BeOtic
.J

© Console & =08

[5) miro1.gami 58
var tne_grapn type: grapn;

init {
create species: building from:shape_file_buildings with: [buildingUsage: :read('Fonction')]

if condition: buildingUsage="Residentielle” {
set color value: rgb('gray') ;
set buildingType value: 1;

¥
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Exemple d’utilisation

Fenétre Aide

W Arréter l'enregistrement A1 D & = «4) =P100% I mer. 11:42 Alex &s

Mozilla Firefox

(" E > _7' 1\6 ) (;) /_t) \_ LI file://localhost/Users/Alex/Documents/Adobe Flash Builder 4/BeoModeler_svn/Alex/BeoModeler/build/BeoModeler.html N v ). [g' Google Q)

Les plus visités * Débuter avec Firefox A la une »

BeoModeler v1.0.29.GA

Modeler
-

Terminé
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Conclusion

» Outil permettant la modélisation et la génération du
code Gama

» Simulateur Miro intégrant les maps SIG et les agents
avec leur activites

» A venir
Mise en place d’animation de modeles pour la phase de
verification
Génération de tests
Définition d’'une bibliotheque de comportements
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